2026年第三届安徽省高校智能机器人创意大赛校内区域特色赛道选拔赛
复习范围
(1)机器人的基本概念：包括机器人的基本组成，机器人传感器、人机信息交互方式及接口
(2)机器人运动学建模：关节型机械臂运动学建模、移动机器人底盘运动学建模
(3)机器人运动控制：基于嵌入式系统的运动控制系统设计、常用工业接口通信协议(如串口通信)、机器人运动的路径规划
(4)机器人环境感知：激光SLAM定位导航方法算法应用，视觉算法(YoloV5/V8)概念说明及应用
(5)AI大模型应用： AI视觉模型训练及应用部署方法
